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Skonstruowanie
pojazdu zdalnie
sterowanego, ktory
bedzie umozliwiat
wykonywanie réznego
rodzaju zadan / prac.



Rozwiazanie

Wszechstronna konstrukcja

Ramie manipulatorz:/

Zbudowanie konstrukgciji
umozliwiajgcej podtaczenie
réznych zespotow roboczych.
Pojazd oparty o elektroniczny
system poktadowy, sterowany

przez operatora
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Mobilna Plaiforma RC

Elekironiczny system
poldadowy

Kosisko do trawy

tacznost
bezprzewodowa

Cperator

Aparatura sterujaca

Rozsiewacz soli / piachu




Rama i koncepcja pojazu

« Nadwozie na 4 kotach 8 calowych,
naped 4x4

« Pojazd hybrydowy

« Regulowany podnosnik do montazu
zespotow roboczych
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Elektroniczny
system pokiadowy
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Szczegoty Techniczne
i Demonstracja

Wymiary: 115 x 90 x 80 cm

Waga: okoto 100 kg

Predkos¢ maksymalna: 8 km/h
Akumulatory: 2 x 12V, 20 Ah
Alternator: 24V, 55 A

Sita podnosnika: 280 kg

Moc silnikow elektrycznych: 2 x 250 W
Moc silnika spalinowego: 15 KM

Pojemnosc¢ baku: 6,5 L
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Mozliwosci uzycia

Sektor miejski:

» Koszenie traw nawet w trudno dostepnych miejscach
» Czyszczenie chodnikéw

» Rozsypywanie soli / piachu zimg

» Od$niezanie

Sektor rolniczy:

* Oprysk — nawadnianie w warzywnictwie lub sadownictwie
» Rozsiewanie nawozow

» Badania jakosci gleby

Sektor policyjny, wojskowy:

» Prowadzenie rozpoznania

» Rozbrajanie elementéw/urzgdzen niebezpiecznych
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Poziom gotowosci
technologii

TRL 6 — 7. Gotowa konstrukcja wyposazona w niezbedny
osprzet elektroniczny oraz elektroniczny system poktadowy.

Trwajg testy w warunkach rzeczywistych.
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Szanse Rynkowe i Konkurencja

https://www.ekokosiarki.pl/urzadzenie/

Zaawansowany stan Konkurencja
projektu jedynie wsrod
robotow koszacych:
Raymo, RC-115
PRO, Nuoman
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* Dyplom inzyniera na kierunku ,Elektronika i telekomunikacja”, Politechnika £6dzka
« W trakcie studia magisterskie na kierunku ,Elektronika i telekomunikacja”, Politechnika t6dzka
¢ Laureat konkursu ,Moje wtasne innowacje 2021”

« Laureat konkursu ,Moje wtasne innowacje 2022”

« Laureat konkursu ,Konkurs Konstrukcji Studenckich - KOKOS 2023"

o o * Projektant systemoéw loT w firmie Smart Soft Solutions Sp. z o0.0.
inz. Jakub

Filipek
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~ Dziekujemy

KONTAKT

Q@ Adres

Krzyzandw 25A, 97-371 Wola
Krzysztoporska

L& Telefon & Email @

+48 516-653-430  kubafilipekpriv@gmail.com
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